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	Représentation fonctionnelle du robot mBot.
	


-2- Représentation fonctionnelle du robot mBot.

Consignes de l’utilisateur :
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………


Chaine d’information du robot mBot

Informations pour l’utilisateur

Acquérir
· …………
· …………
· …………
· …………

Traiter
· ……………..
…………….
…………….


Communiquer
· ……………...
· ……………..

· 



Informations extérieures :
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………
………………………………………




Ordres envoyés



Le robot est à l’arrêt




Source d’énergie

Alimenter
· …………
· …………

Distribuer
· …………
· …………

Transmettre
· …………
· …………

Convertir
· …………
· …………

Action
Stoker
· …………
· …………






Énergie :
………………………….

Énergie :
………………………….


Énergie :
………………………….


Le robot se déplace en suivant une ligne et en s’arrêtant dans le garage
Chaine d’énergie du robot mBot
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